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Wykonane urządzenie jest elementem budowanego systemu 

wspomagania osób niewidomych i służy do komunikacji z telefonem 

komórkowym i znacznikami radiowymi. Podstawową funkcją 

urządzenia jest zdalne sterowanie aplikacjami telefonu 

komórkowego do nawigacji pieszej z zastosowaniem systemu GPS. 

Urządzenie służy również do odczytu danych z rozproszonej sieci 

znaczników radiowych. Odczytane dane zawierają informacje 

lokalizacyjne  oraz opis kategorii  punktu  użytecznego miasta (POI), 

w którym umieszczono znacznik radiowy. Dzięki takiemu rozwiązaniu 

• Jednostka sterująca: mikrokontroler MSP430F5834,  

• Moduł radiowy CC1101 wykorzystywany do odczytu danych ze znaczników 

radiowych, 

• Bluetooth 4.0 Dual Mode TiWi-uB2, 

• Pamięć Flash o pojemności 512 kB, (wykorzystywana podczas zdalnej 

wymiany oprogramowania sterującego). 

• Interfejs użytkownika: klawiatura membranowa z dwiema diodami LED. 

Zastosowane układy i rozwiązania pozwoliły zbudować 

urządzenia o niewielkich rozmiarach (78mm x 48mm x 20mm), 

które według opinii osób niewidomych pewnie leży w dłoni  

i jest wygodne w użytkowaniu.  

Zapotrzebowanie urządzenia na energię zminimalizowano 

dzięki zastosowaniu modułu Bluetooth pracującego 

w standardzie 2.1+EDR oraz BLE 4.0. 

Pracę dofinansowano ze środków projektu rozwojowego finansowanego przez Narodowe Centrum Badań i Rozwoju NR02-0083-10 realizowanego  

w Instytucie Elektroniki Politechniki Łódzkiej w latach 2010-2013. 
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WPROWADZENIE I ZAŁOŻENIA PROJEKTU 

BUDOWA URZĄDZENIA 

PODSUMOWANIE 

Rys. 1. Schemat blokowy urządzenia. 

Rys. 2. Płytka drukowana urządzenia po montażu elementów. 

Rys. 3. Klawiatura membranowa oraz wykonane urządzenie. 
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CC1101

niewidomy użytkownik uzyskuje bardzo dokładną 

lokalizację kluczowych punktów użytecznych, m.in. 

przystanków komunikacji miejskiej, wejść do budynków, 

bankomatów, oznakowanych przejść dla pieszych. 


